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    深圳市恒铭智能设备有限公司是一家从事工业自动化控制产品研发、生产和销售于一体的高新技术企业。已

经申请商标及品牌。经过10年的技术研发，市场开拓，逐渐发展成为广大设备厂家最优质的步进/伺服产品提供
商！为客户提供最优性价比的解决方案是我们的目标，我们将全力以赴满足行业用户的特定需求，定制化的产
品需要。

    产品主要包括数字式步进驱动器、闭环步进驱动器、数显混合伺服驱动器、一体式步进电机、总线型/标准型
伺服系统、精密行星减速机等。现已广泛应用到雕刻，激光，纺织，包装，医疗，纺织，车床，印刷，喷绘，
数控切割等上百个自动化设备行业；已给各行各业上万家设备制造商成功提供了最优质的解决方案。

 为了给客户提供最快的售后服务，使客户快捷的获得高品质的产品，恒铭智能在国内开发了十几个办事处和

代理商。在德国、俄罗斯、越南等国家建立销售网点，海外市场已扩展到欧洲，美国，韩国，巴西，日本等几
十个国家和地区。恒铭智能一直把产品视为公司的主心骨，强大的技术力量，严格的质检程序，完善的管理制

度使我们的产品受到客户的一致好评。另外我公司实行人性化的产品制度，向客户承诺，所有产品实行一年免
费保修的服务，并且给客户提供终生免费的技术咨询和服务。

   工厂占地面积2000平方米，越来越多的机械制造商选择我们的步进伺服作为他们定点配套产品，建立了长期

稳固的合作关系。
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驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有16档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流电源供电，工作输入电压范围：18V~36VDC ，推荐工作电压24VDC，电源功率大于100W。

驱动器外形尺寸为：116×69.2x26.5mm，安装孔距为109mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，应
使其紧贴在金属机柜上以利于散热。

安装尺寸（单位：mm）

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW6两个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有4档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流电源供电，工作输入电压范围：18V~36VDC ，推荐工作电压24VDC。

驱动器外形尺寸为：86×55×20.5mm，安装孔距为79mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，应使其
紧贴在金属机柜上以利于散热。

安装尺寸（单位：mm）

     HM425数字式低压步进电机驱动器，采用最新ARM芯片技术方案，通配两相35、39、42系列步进
电机，具备优秀的中低速性能。可以设置32内的任意细分以及额定电流内的任意电流值，能够满足大多
数小型设备的应用需要。采用内置微细分技术，即使在低细分条件下，也能够达到高细分的效果，中低
速运行都很平稳，驱动电机噪音很小。

PUL为控制脉冲信号的负端，DIR为方向信号的负端，ENA为使能信号的负端，OPTO为脉冲/方向/使能信号的正端（5V公共端）。

   HM425 驱动器采用六位拨码开关设定细分精度、动态电流
和半流/全流，详细描述如下： 0.5A

0.7A
1.0A
1.3A
1.6A
1.9A
2.2A
2.5A

on
off
on
off
on
off
on
off

on
on
off
off
on
on
off
off

on
on
on
on
off
off
off
off

 400
1600
3200
6400

on
off
on
off

on
on
off
off

使用环境及参数

冷却方式 自然冷却或强制风冷

使用
环境

场合

温度
湿度
震动

保存温度

避免粉尘、油污、腐蚀性气体、湿度太大
及强振动场所，禁止有可燃气体和导电灰尘

0~50℃
40~90%RH
10~55Hz/0.15mm

-20℃～65℃

86

79

5
5

2
7

.5

79

1
1

.3
9

.2

Default on on on on

     HM442是一款性能优异的两相数字式步进驱动器，采用最新ARM芯片技术方案，通配市场上   所
有品牌的两相42、57系列步进电机，具备优秀的中低速性能。可根据用户需求定制128以内的   任意细
分数和额定电流内的任意电流值，由于内部增加了电机参数自动识别功能，能够针对不同   的电机采用
相应的运行参数，使电机运行非常平稳，发热量小，噪音很低。

116

109

116
2

6
.5

0
6

9
.2

0

1
5

2
8

109
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   HM442 驱动器采用八位拨码开关设定细分精度、动态电流

和半流/全流，详细描述如下：
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安装尺寸（单位：mm）

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有15档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流电源供电，工作输入电压范围：20V~50VDC ，推荐工作电压36VDC，电源功率大于100W。

驱动器外形尺寸为：117×78×34mm，安装孔距为111mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，应使其
紧贴在金属机柜上以利于散热。

安装尺寸（单位：mm）

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有15档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流电源供电，工作输入电压范围：20V-50VDC ，推荐工作电压36VDC，电源功率大于100W。

驱动器外形尺寸为：117×78×34mm，安装孔距为111mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，应使其
紧贴在金属机柜上以利于散热。

    HM542E 驱动器采用8位拨码开关设定细分精度、动态电
流和半流/全流，详细描述如下：

      HM542E是基于高性能低功耗的ARM芯片开发出的57数字步进驱动器，其极具性价比。驱动器
内置PID参数自整定功能的智能调节器，无需人工调整就能自动针对不同的电机生成最匹配的参数，
使电机运行性能发挥到最佳。此款驱动器驱动电机噪音非常小。
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HM542是基于DSP控制的新一代数字式两相混合式步进电机驱动器，可根据用户需

HM542驱动器采用8位拨码开关设定细分精度、动态电流和

半流/全流，详细描述如下：
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安装尺寸（单位：mm）

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有15档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流电源供电，工作输入电压范围：20V-80VDC ，推荐电源功率大于200W。

驱动器外形尺寸为：117×78×34mm，安装孔距为111mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，应使其
紧贴在金属机柜上以利于散热。

安装尺寸（单位：mm）

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有15档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流电源供电，工作输入电压范围：20V-50VDC ，推荐工作电压36VDC，电源功率大于100W。

驱动器外形尺寸为：117×78×34mm，安装孔距为111mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，应使其
紧贴在金属机柜上以利于散热。

HM556
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HM856是新推出的一款数字式两相混合式步进电机驱动器，他采用了最新

  HM856驱动器采用八位拨码开关设定细分精度、动态
电流和半流/全流，详细描述如下：
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驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有16档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流/交流两用供电，工作输入电压范围：18V~80VAC 或 20~90VDC，输入电压推荐大于48V，电源功率大于300W。

驱动器外形尺寸为：150×97.5×52.6mm，安装孔距为138.5mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，
应使其紧贴在金属机柜上以利于散热。

安装尺寸（单位：mm）

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有16档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步
细分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

采用直流/交流电两用供电，工作输入电压范围：18V~80VAC 或 20~90VDC，输入电压推荐大于48V，电源功率大于300W。

驱动器外形尺寸为：150×97.5×52.6mm，安装孔距为138.5mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，
应使其紧贴在金属机柜上以利于散热。

安装尺寸（单位：mm）

      HM860E是基于高性能低功耗的ARM芯片开发出的86数字步进驱动器，其
驱动器内置PID参数自整定功能的智能调节器无需人工调整就能自动针对不同的电机生成最
匹配的参数，使电机运行性能发挥到最佳。本驱动器带电机噪音非常小，可选方向+脉冲或
双脉冲。工作电压范围为AC18V~80V，DC：24V~90V。

极具性价比。

HM860E
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HM HM

HM860H主要驱动86、110型两相混合式步进电机。其微步细分数有16种，

  HM860H驱动器采用八位拨码开关设定细分精度、动
态电流和半流/全流，详细描述如下：
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三相数字式驱动器

HM2280H

      HM2280H采用先进伺服控制原理技术，具有电机参数自适应功能，保证发挥电机的最佳性能,适
合86~130型，各种品牌的两相混合式步进电机。该技术能大幅度降低电机运转时的噪音和振动，使
得步进电机运转时的噪音和平稳性趋近于伺服电机的水平。和市场上的大多数同类细分驱动产品相
比，步进电机和驱动器的发热量降幅达15-30%

产品概述

3HM580

安装尺寸（单位：mm）

由SW6~SW8三个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有8档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步细
分数的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW4四个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有16档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW5开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。
一般用 途中应将SW5设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际
值55%），发热量理论上减少65%。

U,V,W对应电机绕线组 ，任意对调三根绕组线中的两根，可使电机方向改变。U,V,W

采用直流电源供电，工作输入电压范围：20~50VDC。 36 电源功率大于100W。推荐电源电压为 VDC，

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，
故障灯常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

驱动器外形尺寸为：117×78×34mm，安装孔距为111mm。既可以卧式也可以立式安装（建议采用立式安装）。安装时，应使其
紧贴在金属机柜上以利于散热。

安装尺寸（单位：mm）

       适合各种运动控制领域自动化设备和仪器，例如：电子加工与检测、半导体封装、激光切割
与焊接、激光照排、包装机械、雕刻机、打标机、切割机、服装绘图仪、数控机床、自动化装配
设备等。是用户期望低噪声、高速性能优越和性价比竞争较强领域的首选。

采用交流电源供电，工作输入电压范围：180~230VAC。

由SW5~SW8四个拨码开关来设定驱动器微步细分数，其共有16档微步细分。用户设定细分时，应先停止驱动器运行。具体微步细分数
的设定，请按驱动器面板说明。

由SW1~SW3三个拨码开关来设定驱动器输出电流，其输出电流共有8档。具体输出电流的设定，请参照驱动器面板说明。

用户可通过SW4开关来设定驱动器的自动半流功能。OFF表示静态电流设为动态电流的一半，ON表示静态电流和动态电流相同。一般
用 途中应将SW4设成OFF，使得电机和驱动器的发热减少，可靠性提高。脉冲串停止后约0.3秒左右电流自动减50%（实际值55%），
发热量理论上减少65%。

PUL+和PUL-为控制脉冲信号正端和负端；DIR+和DIR-为方向信号正端和负端；ENA+和ENA-为使能信号正端和负端。FLT为报警输出

A+和A-接步进电机A相绕组的正负端；B+和B-接步进电机B相绕组的正负端。当A、B两相绕组调换时，可使电机方向反向。

驱动器有红绿两个指示灯。其中绿灯为电源指示灯，当驱动器上电后绿灯常亮；红灯为故障指示灯，当出现过压、过流故障时，故障灯
常亮。故障清除后，红灯灭。当驱动器出现故障时，只有重新上电和重新使能才能清除故障。

     3HM580数字式步进驱动器，采用新一代DSP技术，适合驱动三相57/86步进电机。驱动电压
为：DC20V~50V，最大驱动电流8A。可设置50内的任意细分以及额定电流内的任意电流值，满足
大多数中小型设备的应用需要。驱动器内部采用参数自整定功能，无需人工调整就能自动针对不同
电机生成最优参数，使电机运行性能达到最佳。

FLT/PWR

SW8
SW7
SW6
SW5
SW4
SW3
SW2
SW1

PUL+
PUL-
DIR+
DIR-
ENA+
ENA-
FLT+
FLT-

A+
A-
B+
B-
L
N
PE

STORED CHARGE
10 min

INPUT:

50/60Hz
3A MAX

OUTPUT:
0~200VAC

15 25 41 137

1
8

7

1
7

9

150~230VAC

5 5

187x137x81 179

输出峰值电流 输出均值电流

Default
2.2A

3.2A

4.5A

5.2A

6.2A

7.3A

8.2A 

1.6A

2.3A

3.2A

3.7A

4.4A

5.2A

5.9A 

Default

   400

   800

  1600

  3200

  6400

 12800

 25600

  1000

  2000

  4000

  5000

  8000

 10000

 20000

 25000

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

on

on

on

on

off

off

off

off

off

off

off

off

off

off

off

off

off

off

off

off

on

on

on

on

on

on

on

on

SW4

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

SW3
2.1A

2.5A

2.9A

3.2A

3.6A

4.0A

4.5A

4.9A

5.3A

5.7A

6.2A

6.4A

6.9A

7.3A

7.7A

8.0A

Peak
1.5A

1.8A

2.1A

2.3A

2.6A

2.9A

3.2A

3.5A

3.8A

4.1A

4.4A

4.6A

4.9A

5.2A

5.5A

5.7A

RMS

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

SW1

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

SW2

  200

  400

  500

 1000

 2000

 4000

 5000

10000

Pulse/rev

  on

  off

  on

  off

  on

  off

  on

  off

  on

  on

  off

  off

  on

  on

  off

  off

  on

  on

  on

  on

  off

  off

  off

  off

HM2280H 3HM580
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PLS-

24PLS+
24DIR+

8000

驱动器工作电流由SW1-SW4端子设定，运行电流为正常工作输出电流设置开关（详见下表）

驱动器细分由SW5-SW8端子设定，共16档，SW9和SW10为功能设定。附表如：细分数（脉冲/转）

     HM3722HTC是基于DSP控制的三相混合式步进电机驱动器，它是将先进的DSP控制芯片和三相逆变驱动模块结合一起所构成的新一代数
字式步进电机驱动器。驱动器电压为AC185~300V，适配电流在7.0A以下、外径57~130MM的各种型号的三相混合式步进电机。该驱动器
内部采用类似伺服控制原理的电路，此电路可以使电机运行平稳，噪音减少很多，电机在高速时，力矩大大高于两相和五相混合式步进电
机。定位精度最高可达60000步/转。该产品广泛应用于雕刻机、中型数控机床、电脑绣花机、包装机械等分辨率较高的大、中型数控设备
上。 

185V~300V

特点：

电流设定

微步细分设定

驱动器接线、尺寸图（单位：mm）

220

5V或者24V可选。

引脚功能说明

端口
定义

V

U

驱动器出现过流、过热故障时，驱动器输出故障信

号，该信号有效（高电平）

驱动器状态正常，准备就绪接受控制器信号时该信

号有效（低电平）

运行电流（A）

运行电流（A）

细分数

细分数

1.3 1.6 2.1 2.3 2.5 3.0 3.2 3.5

4.0 4.5 5.0 5.3 5.8 6.2 6.5 7.0

ON，双脉冲：PLS为正向步进脉冲信号，DIR为反向步进脉冲信号

OFF，单脉冲：PLS为步进脉冲信号，DIR为方向控制信号

自动检测开关（OFF时接收外部脉冲，ON时驱动器内部以30转/分钟的速度运行）

侧视图

接头针脚号 标记符号 功能 注释

DB15

电
机

、
电

源
端

1

2

5PLS+ 输入信号光电隔离正端 接+5V供电电源，+5V~24V均可驱动，高于+5V
需接限流电阻

SW9=OFF，PLS为步进脉冲信号

SW9=ON，PLS为正相步进脉冲信号

下降沿有效，每当脉冲由高变低时电机走一步，
输入电阻220Ω，要求：低电平0~0.5V，高电平
4~5V，脉冲宽度＞2.5μs

3 5DIR+ 输入信号光电隔离正端 接+5V供电电源，+5V~+24V均可驱动，高于+5V
需接限流电阻

4 DIR-
SW9=OFF，DIR为方向控制信号

SW9=ON，DIR为反向步进脉冲信号
用于改变电机转向。输入电阻220Ω，要求：低电
平0~0.5V，高电平4~5V，脉冲宽度＞2.5μs

7 5ENA+ 输入信号光电隔离正端 接+5V供电电源，+5V~+24V均可驱动，高于+5V
需接限流电阻

8 ENA- 电机释放信号 有效（低电平）时关断电机接线电流，驱动器停止
工作，电机处于自由状态

9 ALM+ 驱动器故障输出信号光电隔离正端

10 ALM- 驱动器故障输出信号光电隔离负端

11 RDY+ 驱动器准备好输出信号光电隔离正端

12 RDY- 驱动器准备好输出信号光电隔离负端

13 输入信号光电隔离正端 +24V 可驱动

14 输入信号光电隔离正端 +24V 可驱动
24ENA+ 输入信号光电隔离正端 +24V 可驱动

1、2 L、N 电源
3

4

5

6

PE 地线
大地（内接驱动器外壳）

电机接线

W

DIR PLS

SW4
SW3
SW2
SW1

SW10
SW9
SW8
SW7
SW6
SW5

5PLS+
PLS-
5DIR+
DIR-
NC
NC
5ENA+
ENA-

ALM+
ALM-
RDY+
RDY-
24PLS+
24DIR+
24ENA+

交流180V~220V

SW1-SW4：电流设置
SW5-SW8：细分设置

   （5PLS+）
   （PLS-）
   （5DIR+）
   （DIR-）
   （5ENA+）
   （ENA-）
   （ALM+）
   （ALM-）
   （RDY+）
   （RDY-）
   （24PLS+）
   （24DIR+）
   （24ENA+）

POW（电源指示灯）
DIR   （方向指示灯）

ALM（故障指示灯）
PLS  （脉冲指示灯）

拨码开关，用于设定驱动器工作电流和细分

   5V步进脉冲信号+
   步进脉冲信号-
   5V方向信号+
   方向信号-
   5V电机释放信号+
   电机释放信号-
   故障信号输出+
   
   准备好信号输出+
   

+24V步进脉冲信号+
+24V方向信号+
+24V电机释放信号+

故障信号输出-

准备好信号输出-

正视图

大地（内接驱动器外壳）

HM3722HTC HM3722HTC



1 7 伺服·步进·减速机专业制造 1 8

PLS-

24PLS+
24DIR+

8000

驱动器工作电流由SW1-SW4端子设定，运行电流为正常工作输出电流设置开关（详见下表）

驱动器细分由SW5-SW8端子设定，共16档，SW9和SW10为功能设定。附表如：细分数（脉冲/转）

    HM3722A是基于DSP控制的三相混合式步进电机驱动器，它是将先进的DSP控制芯片和三相逆变驱动模块结合一起所构成的新一代数
字式步进电机驱动器。驱动器电压为AC185~300V，适配电流在7.0A以下、外径57-130MM的各种型号的三相混合式步进电机。该驱动器
内部采用类似伺服控制原理的电路，此电路可以使电机运行平稳，噪音减少很多。电机在高速时，力矩大大高于两相和五相混合式步进电
机。定位精度最高可达60000步/转。该产品广泛应用于雕刻机、中型数控机床、电脑绣花机、包装机械等分辨率较高的大、中型数控设备
上。 

185V~300V

特点：

电流设定

微步细分设定

驱动器接线、尺寸图（单位：mm）

220

5V或者24V可选。

引脚功能说明

端口
定义

V

U

驱动器出现过流、过热故障时，驱动器输出故障信

号，该信号有效（高电平）

驱动器状态正常，准备就绪接受控制器信号时该信

号有效（低电平）

运行电流（A）

运行电流（A）

细分数

细分数

1.3 1.6 2.1 2.3 2.5 3.0 3.2 3.5

4.0 4.5 5.0 5.3 5.8 6.2 6.5 7.0

ON，双脉冲：PLS为正向步进脉冲信号，DIR为反向步进脉冲信号

OFF，单脉冲：PLS为步进脉冲信号，DIR为方向控制信号

自动检测开关（OFF时接收外部脉冲，ON时驱动器内部以30转/分钟的速度运行）

侧视图

接头针脚号 标记符号 功能 注释

DB15

电
机

、
电

源
端

1

2

5PLS+ 输入信号光电隔离正端 接+5V供电电源，+5V~24V均可驱动，高于+5V
需接限流电阻

SW9=OFF，PLS为步进脉冲信号

SW9=ON，PLS为正相步进脉冲信号

下降沿有效，每当脉冲由高变低时电机走一步，
输入电阻220Ω，要求：低电平0~0.5V，高电平
4~5V，脉冲宽度＞2.5μs

3 5DIR+ 输入信号光电隔离正端 接+5V供电电源，+5V~+24V均可驱动，高于+5V
需接限流电阻

4 DIR-
SW9=OFF，DIR为方向控制信号

SW9=ON，DIR为反向步进脉冲信号
用于改变电机转向。输入电阻220Ω，要求：低电
平0~0.5V，高电平4~5V，脉冲宽度＞2.5μs

7 5ENA+ 输入信号光电隔离正端 接+5V供电电源，+5V~+24V均可驱动，高于+5V
需接限流电阻

8 ENA- 电机释放信号 有效（低电平）时关断电机接线电流，驱动器停止
工作，电机处于自由状态

9 ALM+ 驱动器故障输出信号光电隔离正端

10 ALM- 驱动器故障输出信号光电隔离负端

11 RDY+ 驱动器准备好输出信号光电隔离正端

12 RDY- 驱动器准备好输出信号光电隔离负端

13 输入信号光电隔离正端 +24V 可驱动

14 输入信号光电隔离正端 +24V 可驱动
24ENA+ 输入信号光电隔离正端 +24V 可驱动

1、2 L、N 电源
3

4

5

6

PE 地线
大地（内接驱动器外壳）

电机接线

W

DIR PLS

SW4
SW3
SW2
SW1

SW10
SW9
SW8
SW7
SW6
SW5

5PLS+
PLS-
5DIR+
DIR-
NC
NC
5ENA+
ENA-

ALM+
ALM-
RDY+
RDY-
24PLS+
24DIR+
24ENA+

SW1-SW4：电流设置
SW5-SW8：细分设置

   （5PLS+）
   （PLS-）
   （5DIR+）
   （DIR-）
   （5ENA+）
   （ENA-）
   （ALM+）
   （ALM-）
   （RDY+）
   （RDY-）
   （24PLS+）
   （24DIR+）
   （24ENA+）

NC

无定义

螺丝孔接地线

交流180V~220V

正视图
POW（电源指示灯）
DIR   （方向指示灯）

ALM（故障指示灯）
PLS  （脉冲指示灯）

拨码开关，用于设定驱动器工作电流和细分

   5V步进脉冲信号+
   步进脉冲信号-
   5V方向信号+
   方向信号-
   5V电机释放信号+
   电机释放信号-
   故障信号输出+
   
   准备好信号输出+
   

+24V步进脉冲信号+
+24V方向信号+
+24V电机释放信号+

故障信号输出-

准备好信号输出-

HM3722A HM3722A



  两相闭环步进驱动器   两相闭环步进驱动器

1 9 伺服·步进·减速机专业制造 20

脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于2.5μs。如采用+12V或

+24V时需串联1.5K电阻。

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信号至少5μs建立。如采用

+12V或+24V时需串联 K电阻。1.5

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。当不需用此功能时，使能信号端悬空即可。

如采用+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

报警输出正端

报警输出负端

2.接口定义

    HMDA257S采用最新专用电机控制DSP芯片和伺服控制技术，彻底克服开环步进电

机丢步的问题。同时明显提升电机高速性能、降低电机发热和减少电机振动，提升机器加

工速度和精度，降低机器功耗。此款驱动器适配两相57型闭环步进电机，方便传统步进驱

动方案升级，成本降幅很大。

电压输入范围： DC20V~50V （建议36V 以上）

最大峰值电流：6A

细分范围：默认400/rev，通过调试板可设置任意细分数(200-51200)

脉冲形式：脉冲+方向，CW/CCW

脉冲响应频率：0~200kHz

逻辑输入电流：10~20mA

伺服控制模式，电机运行中噪音非常小

闭环矢量控制，保证电机高速大扭矩输出，同时保证电机不丢步

具有过压、过流、跟踪误差超差等保护功能

1.电气指标

LCDA257S

6

36 50 Vdc 

200

A+

A-

B+

B-

+Vdc

GND

A相电机绕组正端

A相电机绕组负端

B相电机绕组正端

B相电机绕组负端

电源接入正端

电源接入负端

名称

HMDA257S 编码器信号接口采用6Pin的绿色端子，引脚定义如下）

产品概述

功能特性：

应用领域：

主要参数说明：

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值

24

7

典型值

10

最大值

20

A

mA

KHZ

说明符号

EB+

EB-

EA+

EA-

VCC

EGND  

符号 名称

电机编码器B相正输入

编码器电源

编码器电源地

电机编码器B相负输入

电机编码器A相正输入

电机编码器A相负输入

名称

PUL+

PUL-

DIR+

DIR-

ENA+

ENA-

ALM+

ALM-

安装尺寸（单位 : mm）微步细分设置

顶部拨码开关说明： 
      SW1~SW4：微步细分设定 SW5：电机正转、反转方向选择
SW6：电流自整定模式选择 SW7：闭环、开环模式切换选择 
SW8：单脉冲、双脉冲选择 SW9：脉冲沿选择

Pulse/rev

Default

  800

 1600

 3200

 6400

12800

25600

51200

 1000

 2000

 4000

 5000

 8000

10000

20000

40000

SW1 SW2 SW3 SW4

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

on

on

on

on

off

off

off

off

off

off

off

off

116

109

109

2
1

.7
0

6
9

.2
0

2
8

1
5

2
6

.5
0

+20V~+50V

0V

HMDA257S HMDA257S
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1.电气指标

2.接口定义

    HMDA357H采用最新专用电机控制DSP芯片和矢量闭环控制技术，彻底克服开环步进

电机丢步的问题，同时明显提升电机高速性能、降低电机发热和减小电机振动，提升机器

加工速度和精度，降低机器能耗。此款驱动器适配三相57型闭环步进电机，方便传统步进

驱动方案升级，成本降幅很大。

产品概述

主要参数说明：

应用领域：

LCDA357H

7

36 50 Vdc

200

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值

20

7

典型值

10

最大值

16

A

mA

KHZ

 U

 V

 W

Vdc

GND 

符号 名称 说明

+20V~+50V

0V

电机U相绕组

V电机 相绕组

电机W相绕组

电源输入正端

电源输入负端

脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于2.5μs。如采用+12V或

+24V时需串联 K电阻。1.5

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信号至少5μs建立。如采用

+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。当不需用此功能时，使能信号端悬空即可。

如采用+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

报警输出正端

报警输出负端

HMDA357H 编码器信号接口采用6Pin的绿色端子，引脚定义如下）

EB+

EB-

EA+

EA-

VCC

EGND  

符号 名称

电机编码器B相正输入

编码器电源

编码器电源地

电机编码器B相负输入

电机编码器A相正输入

电机编码器A相负输入

名称

PUL+

PUL-

DIR+

DIR-

ENA+

ENA-

ALM+

ALM-

安装尺寸（单位 : mm）微步细分设置

顶部拨码开关说明： 
      SW1~SW4：微步细分设定 SW5：电机正转、反转方向选择
SW6：闭环、开环模式切换    

Pulse/rev

Default

  800

 1600

 3200

 6400

12800

25600

51200

 1000

 2000

 4000

 5000

 8000

10000

20000

40000

SW1 SW2 SW3 SW4

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

off

off

off

off

on

on

on

on

on

on

on

on

116

109

109

2
1

.7
0

6
9

.2
0

2
8

1
5

2
6

.5
0

HMDA357H HMDA357H
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脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于2.5μs。如采用+12V或

+24V时需串联 电阻。1.5K

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信号至少5μs建立。如采用

+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。当不需用此功能时，使能信号端悬空即可。

如采用+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

定位完成信号正端

定位完成信号负端

报警输出正端

报警输出负端

2.接口定义

      HMDA86H采用最新专用电机控制DSP芯片和矢量闭环控制技术，彻底克服开环步进

电机丢步的问题，同时明显提升电机高速性能、降低电机发热和减小电机振动，提升机器

加工速度和精度，降低机器能耗。此款驱动器适配两相86闭环电机，兼顾步进和伺服的

双重优点，且其价格比市面上的伺服系统大幅降低达50%，是客户升级换代步进方案的最

佳选择。

电压输入范围： 

最大峰值电流：6A

细分范围：默认400/rev，通过调试板可设置任意细分数(200-51200)

脉冲极限频率：200KHZ

信号输入：脉冲、方向和使能信号

输出信号：到位信号和故障输出信号

电机编码器反馈：AB差分输入

闭环矢量控制，保证电机高速大转矩输出，同时保证电机不丢步

具有过压、过流、跟踪误差超差等保护功能

VAC:20~70V OR  VDC:30~100V

1.电气指标

LCDA86H

6

60 70 Vdc或VAC 

500

A+

A-

B+

B-

AC

AC

 A相电机绕组正端

A相电机绕组负端

B相电机绕组正端

B相电机绕组负端

电源接入端

电源接入端

名称

HMDA86H 编码器信号接口采用6Pin的绿色端子，引脚定义如下）

产品概述

功能特性：

应用领域：

主要参数说明：

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值

24

7

典型值

10

200

最大值

16

A

mA

KHZ

说明符号

EB+

EB-

EA+

EA-

VCC

EGND  

符号 名称

电机编码器B相正输入

编码器电源

编码器电源地

电机编码器B相负输入

电机编码器A相正输入

电机编码器A相负输入

名称

PUL+

PUL-

DIR+

DIR-

ENA+

ENA-

Pend+

Pend-

ALM+

ALM-

VAC：20V~70V
VDC：30V~100V

安装尺寸（单位 : mm）微步细分设置

顶部拨码开关说明： 
      SW1~SW4：微步细分设定 SW5：电机正转、反转方向选择
SW6：闭环、开环模式切换    

Pulse/rev

Default

  800

 1600

 3200

 6400

12800

25600

51200

 1000

 2000

 4000

 5000

 8000

10000

20000

40000

SW1 SW2 SW3 SW4

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

off

off

off

off

on

on

on

on

on

on

on

on

9
7

.5

150

138.5

3
7

.6
1

5
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两相闭环步进驱动器 两相闭环步进驱动器

脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于2.5μs。如采用+12V或

+24V时需串联 电阻。1.5K

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信号至少5μs建立。如采用

+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。当不需用此功能时，使能信号端悬空即可。

如采用+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

定位完成信号正端

定位完成信号负端

报警输出正端

报警输出负端

2.接口定义

       HMDA86采用最新专用电机控制DSP芯片和矢量闭环控制技术，彻底克服开环步进

电机丢步的问题，同时明显提升电机高速性能、降低电机发热和减小电机振动，提升机器

加工速度和精度，降低机器能耗。此款驱动器适配两相86闭环电机，兼顾步进和伺服的

双重优点，且其价格比市面上的伺服系统大幅降低达50%，是客户升级换代步进方案的最

佳选择。

电压输入范围： VDC:30~100V

最大峰值电流：6A

细分范围：默认400/rev，通过调试板可设置任意细分数(200-51200)

脉冲极限频率：200KHZ

信号输入：脉冲、方向和使能信号

输出信号：到位信号和故障输出信号

电机编码器反馈：AB差分输入

闭环矢量控制，保证电机高速大转矩输出，同时保证电机不丢步

具有过压、过流、跟踪误差超差等保护功能

1.电气指标

LCDA86

6

60 100 Vdc 

500

A+

A-

B+

B-

V+

V-

 A相电机绕组正端

A相电机绕组负端

B相电机绕组正端

B相电机绕组负端

电源接入正端

电源接入负端

名称

VDC：30V~100V

HMDA86 编码器信号接口采用6Pin的绿色端子，引脚定义如下）

产品概述

功能特性：

应用领域：

主要参数说明：

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值

24

7

典型值

10

200

最大值

16

A

mA

KHZ

说明符号

EB+

EB-

EA+

EA-

VCC

EGND  

符号 名称

电机编码器B相正输入

编码器电源

编码器电源地

电机编码器B相负输入

电机编码器A相正输入

电机编码器A相负输入

名称

PUL+

PUL-

DIR+

DIR-

ENA+

ENA-

Pend+

Pend-

ALM+

ALM-

安装尺寸（单位 : mm）微步细分设置

顶部拨码开关说明： 
      SW1~SW4：微步细分设定 SW5：电机正转、反转方向选择
SW6：闭环、开环模式切换    

Pulse/rev

Default

  800

 1600

 3200

 6400

12800

25600

51200

 1000

 2000

 4000

 5000

 8000

10000

20000

40000

SW1 SW2 SW3 SW4

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

off

off

off

off

on

on

on

on

on

on

on

on

9
7

.5

150

138.5

3
7

.6
1

5
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2.接口定义

       HMDA606S是新力川研发出的一款成熟稳定的混合伺服驱动产品，采用最新专用电

机控制DSP芯片和矢量闭环控制技术，彻底克服开环步进电机丢步的问题，同时明显提升

电机高速性能、降低电机发热和减少电机振动，提升机器加工速度和精度。此款驱动器适

配两相57和60闭环电机，兼顾步进和伺服的双重优点，具有噪音小、抗干扰能力强、适

合跑高速等优点，具有媲美伺服系统的可靠性。

电压输入范围：24V~50VDC

最大峰值电流：7A

细分范围：200~51200ppr

脉冲输入形式：PULS+DIR，CW+CCW

编码器反馈：1000 p/r，增量式编码器

外置数码调试面板，方便参数设置与监控

串口通讯功能，电流，细分可任意调整，信号沿、报警输出逻辑等功能可调

闭环矢量控制，保证电机高速大转矩输出，同时保证电机不丢步

具有过压、过流、跟踪误差超差等保护功能

主要参数说明：

1.电气指标

LCDA606S

A+

A-

B+

B-

VDC

GND

A相电机绕组正端

A相电机绕组负端

B相电机绕组正端

B相电机绕组负端

电源接入正端

电源接入负端

名称

+24V~+50V

HMDA606S编码器信号接口采用15Pin的DB头，引脚定义如下表）

产品概述

功能特性：

应用领域：

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值

24

7

典型值

36

10

最大值

50

20

200

7 A

VDC

mA

KHZ

单位

符号 说明

EB+

EB-

EA+

EA-

VCC

EGND  

电机编码器B相正输入

编码器电源

编码器电源地

电机编码器B相负输入

电机编码器A相正输入

电机编码器A相负输入

PUL+

PUL-

DIR+

DIR-

ENA+

ENA-

Pend+

Pend-

ALM+

ALM-

名称 说明

脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于2.5μs。如采用+12V或

+24V时需串联1.5K电阻。

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信号至少5μs建立。如采用

+12V或+24V时需串联 K电阻。1.5

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。当不需用此功能时，使能信号端悬空即可。

如采用+12V或+24V时需串联 K电阻。1.5

定位完成信号正端

定位完成信号负端

报警输出正端

报警输出负端

安装尺寸（单位 : mm）

符号 名称

0V

47,00

125,00

98,70
34,00

115,00

5,00

Ø4,00

HMDA606S HMDA606S
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2.接口定义

       HMDA808H采用最新专用电机控制DSP芯片和矢量闭环控制技术，彻底克服开环步

进电机丢步的问题，同时明显提升电机高速性能、降低电机发热和减小电机振动，提升机

器加工速度和精度，降低机器能耗。此款驱动器适配两相86闭环电机，兼顾步进和伺服的

双重优点，具有噪音小、抗干扰能力强、适合跑高速等优点，外置数码调试面板，方便参

数设置与监控。

电压输入范围：50~80 VAC

最大峰值电流：8A

细分范围：200~51200ppr

信号输入：差分/单端，脉冲/方向

脉冲响应频率：200KHz

外置数码调试面板，方便参数设置与监控

串口通讯功能，电流，细分可任意调整，信号沿、报警输出逻辑等功能可调

闭环矢量控制，保证电机高速大转矩输出，同时保证电机不丢步

具有过压、过流、跟踪误差超差等保护功能

主要参数说明：

1.电气指标

LCDA808H

A+

A-

B+

B-

AC

AC

A相电机绕组正端

A相电机绕组负端

B相电机绕组正端

B相电机绕组负端

电源接入端

电源接入端

名称

50V~80VAC

HMDA808H编码器信号接口采用15Pin的DB头，引脚定义如下表）

产品概述

功能特性：

应用领域：

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值

50

7

典型值

70

10

最大值

80

16

200

8 A

VAC

mA

KHZ

单位

符号 说明

EB+

EB-

EA+

EA-

VCC

EGND  

电机编码器B相正输入

编码器电源

编码器电源地

电机编码器B相负输入

电机编码器A相正输入

电机编码器A相负输入

PUL+

PUL-

DIR+

DIR-

ENA+

ENA-

Pend+

Pend-

ALM+

ALM-

名称 说明

脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于2.5μs。如采用+12V或

+24V时需串联 电阻。1.5K

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信号至少5μs建立。如采用

+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。当不需用此功能时，使能信号端悬空即可。

如采用+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

定位完成信号正端

定位完成信号负端

报警输出正端

报警输出负端

安装尺寸（单位 : mm）

符号 名称

140

ENT M

Charge

VAC: 60V~75V

AC

AC

A+

A-

B+

B-

153

HMDA808H HMDA808H
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2.接口定义

     HMDA2260H采用最新专用电机控制DSP芯片和矢量闭环控制技术，彻底克服开环步进电

机丢步的问题，同时明显提升电机高速性能、降低电机发热和减小电机振动，提升机器加工速

度和精度，降低机器能耗。在电机连续过载时，驱动器会及时输出报警信号，具有和交流伺服

系统同样的可靠性。此款驱动器适配电机安装尺寸完全兼容86/110系列步进电机，方便传统步

进驱动方案升级，大幅度降低成本。

电压输入范围：150~230 VAC
静态电流和动态电流可在0~6A任意设置
闭环矢量控制，保证电机高速大转矩输出，同时保证电机不丢步
内置微细分，低速低细分运行也能非常平稳
参数自动整定功能
电流动态控制使电机发热大为降低，超低震动噪声
外置数码调试面板，对电流，细分等参数可调
细分可调范围200~51200，脉冲响应频率最高200KHZ
串口通信功能，电流，细分可任意调整，脉冲模式，信号沿，报警输出逻辑等功能可调
具有过压、过流、跟踪误差超差等保护功能

1.电气指标

LCDA2260H

R

S

NC

BR1

P+

名称

1）功率端子接口 1

功率电源输入端
150~240VAC

空端子

外部制动电阻

直线母线电压

外部制动电阻
接在BR1与P+之间

(44针DB头 )

1）功率端子接口 2

2）编码器信号输入CN3端口 ( LCDA2260H编码器信号接口采用15Pin的DB头，引脚定义如下表：)

U

V

W

PE

R

S

电机U相绕组+

电机V相绕组-

电机W相绕组+

接地端子

150V~230VAC控制电源输入

符 号 名 称 说 明

EA＋

GND

EB＋

EB－

EA－

VCC

E

电机编码器A相正输入

电机编码器B相正输入

电机编码器B相负输入

电机编码器A相负输入

 编码器电源

    编码器电源地 0V

+5V

符 号 名 称 说 明

3）控制信号CN2端口

PUL+

PUL-

脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于2.5μs。如采用+12V或
+24V时需串联 电阻。1.5K

DIR+

DIR-

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信号至少5μs建立。如采用
+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

ENA+

ENA-

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。当不需用此功能时，使能信号端悬空即可。
如采用+12V或+24V时需串联 电阻。1.5K

名称 说明

Pend+

Pend-

ALM+

ALM-

定位完成信号正端

定位完成信号负端

报警输出正端

报警输出负端

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值 典型值 最大值 单位

150

7

220

10

6

230

16

200

A

VAC

mA

KHZ

符号

功能特性：

产品概述

应用领域：

主要参数说明：

安装尺寸（单位 : mm）

75139

202

31
4

R
S
NC
Br
P+

U
V
W
PE
r
s

Charge

使用前请接地 !

194

46

HMDA2260H HMDA2260H



注意

1.电机与驱动器连接时，请勿接错相。

2.因驱动条件的不同，电机可能有明显发热的情形。

电机运行过程中表面温度允许超过85℃。

3.电机安装时务必用电机前端盖安装止口定位，并

注意公差 配合，严格电机轴与负载的同心度。
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两相42系列闭环步进电机 两相/三相57系列闭环步进电机

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

28N  (距法兰面20mm)

10N

1.8

1.8

2 ( g.cm )

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

电机接线图 注意事项

技术数据 

外形和安装尺寸（单位: mm）

(N.m)

2Phase相
数

 67

 79

 0.48

 0.72

68

102

Φ

Φ6

5 平台0.5×15

平台0.5×15

24

24

HM42H249

HM42H261

 1.2

 1.2

0.47

0.60

1000

1000

HM42H249

HM42H261

编码器出线颜色定义

1

2

3

4

5

6

EB+

EB-

EA+

EA-

+5VCC

EGND

黄色

绿色

黑色

蓝色

红色

白色

A

A

B B

电机线颜色

M

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

75N  (距法兰面20mm)

15N

1.2

1.2

1.2

1.8

1.8

HM57H276

HM57H280

2 ( g.cm )

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

三相电机接线图 两相电机接线图

技术数据 

外形和安装尺寸（单位: mm）

(N.m)

2Phase相
数 3Phase相

数

L 21±157.15±0.25

4-47.14±0.25
4-φ5.0+0.3

 0

THROUGH

1.6±0.2

AWG26#(x6)
LONG:500

AWG20#(x4)
LONG:500

热缩套管

φ
3

8
.1

±
0.

0
5

15±0.2

7
.5

±
0.

1

φ
8
.0

-0
.0

1
3

 0

1.8HM57H2100

3.0

4.0

4.0

1.2

1.5

1.7

1000

1000

1000

 77

102

122

 98

102

122

 1

 2

 3

 2

2.2

 3

300

500

700

480

520

720

HM57H355

HM57H380

HM57H3100

HM57H276

HM57H280

HM57H2100

Φ

Φ8

Φ8

Φ8

Φ8

8

Φ8

平台0.5×15

平台0.5×15

平台0.5×15

平台0.5×15

平台0.5×15

平台0.5×15

21

21

21

21

21

21

编码器出线颜色定义

1

2

3

4

5

6

EB+

EB-

EA+

EA-

+5VCC

EGND

黄色

绿色

黑色

蓝色

红色

白色

电机线颜色

U

M

V

W

编码器出线颜色定义

1

2

3

4

5

6

EB+

EB-

EA+

EA-

+5VCC

EGND

黄色

绿色

黑色

蓝色

红色

白色

A

A

B B

电机线颜色

M
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deep
4.0min

A
42.2±0.2

4-31±0.2

4-M3

φ22-0.033
0

5
4

L 24±1

1.8

15±0.2

34.5

φ
6

-0
.0

1
3

0

5
.5

±
0

.1

HM57H355

HM57H380

HM57H3100



两相60系列闭环步进电机 两相86系列闭环步进电机
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电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

75N  (距法兰面20mm)

15N

2 ( g.cm )

1000

1000

型号

平台0.5×24

平台0.5×24

平台0.5×24

平台0.5×24

平键0.3×20

轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

Φ

Φ8

Φ8

Φ8

Φ10

8 25

25

25

25

35

电机出轴方式说明

电机接线图

注意

1.电机与驱动器连接时，请勿接错相。

2.因驱动条件的不同，电机可能有明显发热的情形。

电机运行过程中表面温度允许超过85℃。

3.电机安装时务必用电机前端盖安装止口定位，并

注意公差 配合，严格电机轴与负载的同心度。

HM60H278

HM60H286

HM60H2102

HM60H2112

HM60H2127

1.8

1.8

1.8

1.8

1.8

 2.3

 2.8

 4.5

 4.8

 5.5

  100

  108

  124

  134

  149

 4.0

 4.5

 5.0

 5.8

 5.8

570

620

  1000

  1200

  1370

1.1

   1.45

1. 87

  2.1

   2.45

HM60H278

HM60H286

HM60H2102

HM60H2112

HM60H2127

技术数据 

(N.m)

外形和安装尺寸（单位: mm）

注意事项

2Phase相
数

编码器出线颜色定义

1

2

3

4

5

6

EB+

EB-

EA+

EA-

+5VCC

EGND

黄色

绿色

黑色

蓝色

红色

白色

备注   60系列电机开孔有50x50mm规格的，选型请与业务员确认！

A

A

B B

电机线颜色

M

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

130N  (距法兰面20mm)

30N

1.8

1.8

1.8

1.8

1.8

1.8

1.8

2 ( g.cm )

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

HM86H268

HM86H280

HM86H298

HM86H2120

HM86H2128

HM86H2160

Φ

Φ14

Φ14

Φ14

Φ14

Φ14

14 平键5×5×25

平键5×5×25

平键5×5×25

平键5×5×25

平键5×5×25

平键5×5×25

37

37

37

37

37

37

电机接线图

1100

1400

1800

2800

3600

4200

5400

 82

 90

102

120

142

152

178

HM86H260 Φ14 平键5×5×25 37

技术数据 

(N.m)

3

3.5

4.5

6.5

8.2

10

12

外形和安装尺寸（单位: mm）

注意

1.电机与驱动器连接时，请勿接错相。

2.因驱动条件的不同，电机可能有明显发热的情形。

电机运行过程中表面温度允许超过85℃。

3.电机安装时务必用电机前端盖安装止口定位，并

注意公差配合，严格电机轴与负载的同心度。

注意事项

2Phase相
数

备注   HM86H2120型号的电机，止口有73mm规格的，选型请与业务员确认！

A

A

B B

电机线颜色 编码器出线颜色定义

1

2

3

4

5

6

EB+

EB-

EA+

EA-

+5VCC

EGND

黄色

绿色

黑色

蓝色

红色

白色

M

25±1

60±0.5

1.6

24

φ
3

8
.1

±
0.

0
5

L 75MAX

4-φ5通孔

47.14±0.2

6
0±

0.
5

4
7

.1
4±

0.
2

7.
5

φ
8-0

.013
 0.008 2-69.6±0.2

4-φ
6.5

8
5

.8
±

0.
2

3
0

+
0

.2

φ
6

0 -
0

.0
4

5
0

25+0.1
0

M5

13

18

37±1

1.5 10
L

φ
1

4
-0

.0
1

2
-0

.0
0

3

5-0.030
0

9
8

.8

HM86H260

HM86H268

HM86H280

HM86H298

HM86H2120

HM86H2128

HM86H2160



两相42系列混合式步进电机三相110系列闭环步进电机

注意

1.电机与驱动器连接时，请勿接错相。

2.因驱动条件的不同，电机可能有明显发热的情形。

电机运行过程中表面温度允许超过85℃。

3.电机安装时务必用电机前端盖安装止口定位，并

注意公差 配合，严格电机轴与负载的同心度。

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

28N  (距法兰面20mm)

10N

60 6.4 102

重量
 Motor
Weight
   (kg)

0.15

 0.3

0.38

 0.5

0.22

型号 轴径 Shaft (mm) 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

Φ

Φ5

Φ5

Φ5

Φ5

5HM42HS28

HM42HS34

HM42HS40

HM42HS48

HM42HS60

轴伸 （mm）

平台0.5×24

平台0.5×24

平台0.5×24

平台0.5×24

平台0.5×24

24

24

24

24

24

技术数据 

(N.m)

0.6

外形和安装尺寸（单位: mm）

2Phase相
数

HM42HS28

HM42HS34

HM42HS40

HM42HS48

HM42HS60

0.21

0.3

0.448

1.2

1.2

1.2

1.2

1.2

35

1.00.8

钜频特性曲线图 电机接线图

T(N.m)

LC42HS60

M M

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

220N  (距法兰面20mm)

60N

电机接线图 注意事项

技术数据 

3Phase相
数

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明外形和安装尺寸（单位: mm）

LCDA2260H

LCDA2260H

LCDA2260H

HM110H3151

HM110H3185

HM110H3219

151

185

219

12

16

20

6.0

6.4

6.9

9720

13560

17400

1.89

1.89

1.859

8.34

8.73

7.26

6.6

9.0

11.1

HM110H3151

HM110H3185

HM110H3219

Φ

Φ19

19

Φ19

平键6×30

平键6×30

平键6×30

40

40

40

编码器出线颜色定义

1

2

3

4

5

6

EB+

EB-

EA+

EA-

+5VCC

EGND

黄色

绿色

黑色

蓝色

红色

白色

电机线颜色

U

M

V

W
BRO 棕

GRA 灰
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两相57系列混合式步进电机 两相86系列混合式步进电机

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

75N  (距法兰面20mm)

15N

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

重量
 Motor
Weight
   (kg)

 0.5

1.08

1.2

1.25

1.58

1.78

0.68

HM57HS41

HM57HS56

HM57HS64

HM57HS76

HM57HS84

HM57HS100

HM57HS112

    Φ

Φ6.35或Φ8

Φ6.35或Φ8

Φ6.35或Φ8

        Φ8

        Φ8

   Φ8或Φ10

6.35 平台0.5×19.5

平台0.5×19.5

平台0.5×19.5

平台0.5×19.5

平台0.5×19.5

平台0.5×19.5

平台0.5×19.5

21

21

21

21

21

21

21

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

130N  (距法兰面20mm)

30N

型号 轴径 Shaft (mm) 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

HM86HS66

HM86HS80

HM86HS98

9.5

             Φ12.7

       Φ 12.7或Φ14

HM86HS118       Φ12.7或Φ14

HM86HS128             Φ12.7

  

Φ 32

37

32

32

32

重量
 Motor
Weight
   (kg)

技术数据 

(N.m)

技术数据 

(N.m)

外形和安装尺寸（单位: mm） 外形和安装尺寸（单位: mm）

12.7-0.03

HM57HS41

HM57HS56

HM57HS64

HM57HS76

HM57HS84

HM57HS100

HM57HS112

HM86HS66

HM86HS80

HM86HS98

HM86HS118

HM86HS128

HM86HS150

1

0.6

2.1

2.4

2.6

120

300

400

480

530

700

800

3.3

4.5

6.9

8.5

10

12

66

80

98

118

128

156

1000

1400

2100

2700

3200

4000 5.4

3

4.4

4.4

 6

 6

 6

1.5

1.8

41

56

64

76

84

100

112

4

4

4

4

4

4

2Phase相
数 2Phase相

数

Φ12.7或Φ14
Φ15.8

轴伸 （mm）

平台1×25

平台1×25

平键5x5x25

平键5x5x25

平键5x5x25

平键5x5x25 32HM86HS150      

电机接线图钜频特性曲线图

4或8

LC57HS112 LC86HS150

钜频特性曲线图 电机接线图

M M M M
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两相110系列混合式步进电机 三相57系列混合式步进电机

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

220N  (距法兰面20mm)

60N

HM110-201

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

电机接线图

HM110-99

HM110-115

HM110-150

HM110-201

     16

     Φ19

     Φ19

     Φ 19

Φ

平键6x35

平键6x35

平键6x35

平键6x35 55

55

63

55

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

75N  (距法兰面20mm)

15N

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

电机接线图

HM364

HM366

HM368

HM3610

     6 35

  Φ8

  Φ8

  Φ8

Φ .

平台0.5x10

平键3x15

平键3x15

平台0.5x10 21

21

21

21

3

3

3

3

Lead wire
(N0.)

技术数据 

钜频特性曲线图

外形和安装尺寸（单位: mm）

技术数据 

外形和安装尺寸（单位: mm）

钜频特性曲线图

55

备注   HM110-150型号电机，轴长是63mm

1.8 201 29 6.5 1.1 22

5500

7200

10900

16200 4 11.7

2Phase相
数 3Phase相

数

3MC580

3MC580

3MC580

3MC580

黑BLU

M

U

M

V

W
RED 红

BLUE 蓝
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HM110-99

HM110-115

HM110-150

HM364

HM366

HM368

HM3610



三相86系列混合式步进电机 三相110系列混合式步进电机

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

130N  (距法兰面20mm)

30N

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

电机接线图

HM397-H

HM397

HM3910-H

HM3910

HM3913-H

HM3913

     12

     Φ12

     Φ12

   Φ12

   Φ14

    Φ14

Φ

平键4x20

平键4x20

平键4x20

平键4x20

平键4x20

平键4x20 30

30

30

30

30

30

3

3

3

3

3

3

Lead wire
(N0.)

电气性能参数

项目  Item 参数   Specifications

步距角精度

电阻精度

电感精度

温升

环境温度

绝缘电阻

耐压

径向间隙

轴向间隙

径向最大负载 

轴向最大负载

Step Angle Accuracy

Resistance Accuracy

Inductance Accuracy

Temperature Rise

Ambient Temperature

Insulation Resistance

Dielectric Strength

Allowable Radial Load

Allowable Thrust Load

±5% （整步）

±10% （20℃）

±20%  （1KHZ）

80℃ max  (额定电流，2相通电)

﹣20℃～﹢50℃

100MΩMin 500VDC

500V AC 1minute

0.02mm Max . (450g load)

0.08mm Max . (450g load)

220N  (距法兰面20mm)

60N

轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

电机接线图

型号

HM31112

HM31115

HM31118

HM31122

     19

     Φ19

     Φ19

   Φ19

Φ

平键6x30

平键6x30

平键6x30

平键6x30 40

40

40

40

3

3

3

3

Lead wire
(N0.)

技术数据 

外形和安装尺寸（单位: mm）

钜频特性曲线图

技术数据 

外形和安装尺寸（单位: mm）

钜频特性曲线图

HM3722HTC

HM3722HTC

HM3722HTC

HM3722HTC

HM3722HTC

3HM580

HM3722HTC

3HM580

HM3722HTC

3HM580

HM397-H

HM397

HM3910-H

HM3910

HM3913-H

HM3913

3Phase相
数 3Phase相

数

以上仅为代表性产品，产品可根据客户要求制作！

LC3910

LC3913

LC397

U

M

V

W

BLUE 蓝

BLACK 黑 BROWN 棕

U

M

V

W

GRAY 灰

BLACK 黑BROWN 棕
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HM31112

HM31115

HM31118

HM31122
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外形和安装尺寸（单位: mm）

U

M

V

W

GRAY 灰

BLACK 黑BROWN 棕

一体式步进电机

功能特点：

1.8

1.8

1.8

1.8

2 ( g.cm )

型号 轴径 Shaft (mm) 轴伸 （mm） 轴长 （mm）

电机出轴方式说明

微步细分设定 电气参数

技术数据 

外形和安装尺寸（单位: mm）

(N.m)

2Phase相
数

110

130

110

130

 2

 3

 2

 3

500

720

500

720

TSS57-80-20

TSS57-100-30

TSM57-20

TSM57-30

Φ

Φ8

Φ8

Φ8

8 平台0.5×15

平台0.5×15

平台0.5×15

平台0.5×15

21

21

21

21

TSS57-80-20

TSS57-100-30

TSM57-20

TSM57-30

 3.5

 4.0

 3.5

 4.0

1.6

2.0

1.6

2.0

1000

1000

   无

   无

4
7

.1
4

47.14

7
6

.3
3

L 1.6

5
7

.1
5

φ
3

8
.1

0

φ
8 7.
5

21±1

步数/转 SW1 SW2 SW3 SW4

Default
  800

 1600

 3200

 6400

12800

25600

51200

 1000

 2000

 4000

 5000

 8000

10000

20000

40000

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

off

off

off

off

on

on

on

on

on

on

on

on

off

off

off

off

off

off

off

off

轴径 Shaft (mm)

类别

输入电压

驱动电流

输入脉冲频率

TSS57/TSM57

最小值 典型值 最大值 单位

24 36 50 VDC

1 - 8 A

1 - 200K HZ

输入信号电压 3.6 5 24(串电阻) VDC

连续电流 4.5A 20KHz PWM

默认通讯速率 57.6Kbps

保护功能
 ①过电流动作值 峰值 8A±10%
 ②过压电压动作值 60VDC
 ③过差报警阈值

采用了先进的变电流技术，有效的降低了电机和驱动器的发热；

电机和驱动一体化，节省接线人工，减少安装空间；

具有过压、欠压、过流和超差等保护功能；

速度平稳，超调小，跟踪误差小，电机和驱动器低发热；

单/双脉冲模式、脉冲有效沿可选

脉冲，方向和使能信号输入接口电平为3.6-24V兼容；

具有串口RS232调试功能；

光耦隔离差分信号输入，抗干扰能力强；

每圈脉冲数可通过调试软件或拔码设定（细分）

内置微步细分算法，实现低细分控制指令，高细分运行效果；
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HM31315

HM31318

HM31322

HM31325

HM31332

HM31315

HM31318

HM31322

HM31325

HM31332



B2

机型HMDB2

/ RS485

47 伺服·步进·减速机专业制造 48

伺服特性

HMDB2



  伺服命名规则
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HMMT-02L02NB-60M00630B

HMDB2-022002-LB622

HMDB2

驱动器系列: 
HMDB2: B2系列
HMDB: B系列
HMDA: A系列

A 只有油封，没有键槽
B 带油封和键槽
C 只有键槽，没有油封

配电机的惯量：
LB: 低惯量
MB: 中惯量

L: 低惯量；M: 中惯量

N: 不带刹车；Z: 带刹车

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2

HMDB2-152002-MB

HMDB2-233002-MB

HMDB2-263002-MB

2

3

HMDA-457502-MB

HMDA-557502-MB

HMMT-07L02

HMMT-07M02

HMMT-10L02

HMMT-08L02

HMMT-10L02

HMMT-12L02

HMMT-13L02

HMMT-15L02

HMMT-15L02

HMMT-18L02

HMMT-20L02

HMDB2-122002-LB

B2伺服外围设备接线示意图

HMMT-12L02

HMMT-15M02

HMMT-23M02

HMMT-26M02

HMMT-30M02

HMMT-38M02

HMMT-45M02

HMMT-55M02

单 相/三 相 220V

CN3
I/O连接，连于上位控制器

CN2
RS-232/485通讯口连接PCCN4

编码器连接

伺服电机

B

B2系列伺服马达与驱动器名称对应表

B2伺服驱动器安装尺寸 (单位:mm)

注: 更详细资料请参阅伺服说明书！

10

HMMT

HMDA-303002-MB

HMDA-383002-MB

HMMT-02L02

HMMT-04L02

HMMT-06L02



A4系列伺服驱动器命名规则
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HMDA4-02A202-LB632 

HMDA4

驱动器系列: 
HMDA4: A4系列

电机惯量 :
LB:  低惯量
MB: 中惯量

驱动器采样
A：30mΩ
B :  10mΩ
•••
驱动器电流：
2：20A；3：30A

编码线类型：
02：增量式编码器
03：绝对值编码器

电机法兰号：
6；8；9；11等
电压：22：单相220V
         32：三相220V

   33：三相380V电机功率：
02：0.2KW
04：0.4KW
•••

A4系列伺服驱动器规格

输入电源
控制电源

主电源

温度

湿度

海拔高度

安装环境

安装方式

工作环境

单相220VAC

单相/三相220VAC

0～45℃

≤90% RH 以下 无结露 

海拔 ≤1000m

无腐蚀性气体、易燃气体、油雾或尘埃等 

垂直安装

2500 p/r（分辨率： 10000），增量式编码器

10路普通数字量输入，功能可配置。

6路数字量输出，功能可配置。

编码器反馈

控制信号
数字量输入

数字量输出

脉冲信号

输入
2路高速输入：差分（600K）和单端（200K）的脉冲。
支持脉冲输入方式：PULS+DIR、A+B、CW+CCW

输出
3路高速脉冲输出，输出信号形式：5V差分信号。
1路Z信号单端输出信号。

模拟量信号
输入

输出

2路模拟输入，12位分别率，输入范围-10～+10V。其中AI2固定作为转矩限制输入。 

无 

RS485通讯，Modbus协议。主控制器可通过RS485来对伺服进行位置/速度/转矩控制，
最多控制站点达32个。

通讯功能

显示面板及按键操作 5个按键（Mode、Set，Left，Up，Down）及6个数码管

再生放电制动电阻 内置100W，40Ω制动电阻。频繁制动场合需外接制动电阻。

伺服对应参照表

MODBUS总线通讯

A4系列伺服驱动器具有MODBUS总线通讯功能，可通过具有MODBUS功能的控制器对伺服进位置/速度/转矩控制，最多控制站点可
达32个，大大节约了控制器成本。

    项目

通讯协议

总线连接

  波特率

站点数量

规格

MODBUS RTU

RJ45(CN1、CN2)

9600、19200、38400

最多32个（最后一个站点需短接终端电阻跳线）

A4系列伺服驱动器型号与电机的组合

A4伺服驱动器安装尺寸 (单位:mm)

驱动器型号 电机型号 功率（KW）

HMDA4-XXA2

HMDA4-XXB2

HMDA4-XXC2

HMDA4-XXD3

HMDA4-XXC3

005L02-40M00130

01L02-40M00330

02L02-60M00630

04L02-60M01330

06L02-60M01930

04L02-80M01330

07L02-80M02430

07M02-80M03520

07L02-90M02430

07M02-90M03520

06L02-110M02030

08L02-110M04020

10L02-80M04025

10L02-90M04025

10L02-130M04025

12L02-110M04030

15L02-110M05030

12L02-110M06020

18L02-110M06030

13L02-130M05025

15L02-130M06025

10M02-130M10010

15M02-130M10015

20L02-130M07725

26M02-130M10025

23M02-130M15015

0.05

0.1

0.2

0.4

0.6

0.4

0.75

0.75

0.75

0.75

0.6

0.8

1.0

1.0

1.0

1.2

1.5

1.2

1.8

1.3

1.5

1.0

1.5

2.0

2.6

2.3

60 170 20

43.9

Ø6,00

16
7

15
7
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技 术 参 数

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

规格（力矩）

LA（机身长度）

0.637N.m 1.27N.m

107.7 135.7

HMMT-02L02-60M00630DC HMMT-04L02-60M01330DC

0.2 0.4

36 48

7.5 10.25

3000 3000

0.637 1.27

1.9 3.8

5.4 7

0.087 0.128

0.189 0.342

0.33@25℃ 0.27@25℃

0.9 @1kHz，1V 0.67 @1kHz，1V

1.9 2.1

1.1 1.7

60系列直流伺服电机低压直流伺服驱动器

(VAC)

-0.1
011

-0.03
05

60

5.530
3 7

50 4

70

2. 驱动器端子说明

直流伺服驱动器采用高效DSP芯片和矢量闭环控制技术，

适配200W与400W增量式2500线直流伺服电机。该款驱动器采用位置环、速度环、电

流环的控制模式，自带内部4段位置和4段内部速度，具有脉冲反馈输出功能，支持脉

冲+方向和双脉冲输入。使电机运行非常平稳，噪音小，低速不会有抖动共振现象。

HMDA806H

电压输入范围： 24V~80VDC

最大输出电流：18A

脉冲形式：脉冲+方向、CW/CCW

逻辑输入电流：10~20mA

脉冲响应频率：0~200kHz

主要参数说明：

1.电气指标

HMDA806H

   PE

    U

    V

    W

Rbrake

  VDC 

  GND 

产品概述

技术参数：

参数

最大峰值电流

输入电源电压

逻辑输入电流

脉冲频率

最小值

24

7

典型值

48

10

最大值

80

20

200

18 A

Vdc

mA

KHZ

单位

符号 功能定义

   伺服电机机壳地

   伺服电机U相

   

   

   外接制动电阻端

   直流供电正端（ ）

   直流供电负端（ ）

伺服电机V相

伺服电机W相

24V-80V

0V

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

PUL+

PUL-

DIR+

DIR-

ENA+

ENA-

Pend+

Pend-

ALM+

ALM-

名称 说明
脉冲输入信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应脉冲信号，脉冲宽度应大于
2.5μs。如采用+12V或+24V时需串联1.5K电阻。

方向输入信号：通过高/低电平信号切换电机方向，方向信号应先于脉冲信
号至少5μs建立。如采用+12V或+24V时需串联 K电阻。1.5

使能控制信号，此输入信号用于使能或禁止驱动器输出。如采用+12V
或+24V时需串联 K电阻。1.5

定位完成信号正端

定位完成信号负端

报警输出正端

报警输出负端

3. 控制信号端口

47

125

98.7
34

115

5

Ø4

HMDA806H
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技 术 参 数

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

规格（力矩）

LA（机身长度）

带抱闸机身长度

0.637N.m 1.27N.m 1.91N.m

115 140 169

164 189 217

技 术 参 数

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

规格（力矩）

LA（机身长度）

0.16N.m 0.32N.m

84 99

HMMT-005L02-40M00130 HMMT-01L02-40M00330

0.05 0.1

220 220

0.4 0.6

3000 3000

0.16 0.32

0.32 0.64

36.8 32.8

0.4 0.53

0.025 0.051

108 34

108 40

1.0 1.18

0.32 0.47

402-φ4.4贯穿

5
8

4
0

φ46

99

55.6 2.5

12.5

25

3

6
.2

φ
8

φ30

45°

-0.1
011

-0.03
05

60

5.530
3 7

50 4

70

40系列伺服电机 60系列伺服电机

HMMT-02L02-60M00630 HMMT-04L02-60M01330 HMMT-06L02-60M01930
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技 术 参 数

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

25

3

10

规格（力矩）

LA（机身长度）

带抱闸机身长度

2.39N.m 3.5N.m 4N.m

149 171 181

198 220 230

8

技 术 参 数

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

规格（力矩）

LA（机身长度）

带抱闸机身长度

2.39N.m 3.5N.m 4N.m1.27N.m

123 150 178 190

164 191 219 231

LALA

3000

2.39

80系列伺服电机 90系列伺服电机

HMMT-04L02-80M01330 HMMT-07L02-80M02430 HMMT-07M02-80M03520 HMMT-10L02-80M04025 HMMT-07L02-90M02430 HMMT-07M02-90M03520 HMMT-10L02-90M04025
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H-0.10

h
7

安 装 注 意 事 项

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

L A（机身长度）

LB（轴长）

LC（止口深度）

LD（法兰深度）

LE（止口直径）

LF（法兰大小）

LG（对角孔距）

L Z（安装孔）

  S（轴径大小）

  H（键到轴距）

 W（键槽宽度）

带抱闸机身长度

  2

159

 55

  5

 12

 95

110

130

  9

 19

21.5

  6

233

  4

189

 55

  5

 12

 95

110

130

  9

 19

21.5

  6

263

  5

204

 55

  5

 12

 95

110

130

  9

 19

21.5

  6

278

  6

219

 55

  5

 12

 95

110

130

  9

 19

21.5

  6

293

技 术 参 数

HMMT-08L02
-110M04020

110系列伺服电机 110系列伺服电机

HMMT-06L02
-110M02030

HMMT-12L02
-110M04030

HMMT-15L02
-110M05030

HMMT-12L02
-110M06020

HMMT-18L02
-110M06030



H-0.10

外 形 和 安 装 尺 寸 （ 单 位: m m）

安 装 注 意 事 项

技 术 参 数

（机身长度）

（轴长）

（止口深度）

（法兰深度）

（止口直径）

（法兰大小）

（对角孔距）

（安装孔）

（轴径大小）

（键到轴距）

（键槽宽度）

带抱闸机身长度 223 228 236 249 294 290 322 312
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130系列伺服电机 130系列伺服电机

HMMT-10L02
-130M04025

HMMT-13L02
-130M05025

HMMT-15L02
-130M06025

HMMT-20L02
-130M07725

HMMT-10M02
-130M10010

HMMT-15M02
-130M10015

HMMT-26M02
-130M10025

HMMT-23M02
-130M15015

HMMT-38M02
-130M15025
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3.2

外 形 和 安 装 尺 寸 (单 位:mm )

安 装 注 意 事 项

技 术 参 数

（机身长度）

规格（力矩）

带抱闸机身长度 298 304 315 334 364 418
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180系列伺服电机 180系列伺服电机

HMMT-27M02-180M17215 HMMT-30M02-180M19015 HMMT-45M02-180M21520 HMMT-29M02-180M27010

HMMT-43M02-180M27015 HMMT-37M02-180M35010 HMMT-55M02-180M35015 HMMT-75M02-180M48015



减速机型号说明     行星减速机系列简介

4 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

60mm、90mm、120mm、160mm

8.5N.m~680N.m

3、4、5、7、10

12、16、20、25、28、35、40、50、70、100

80、100、125、140、175、200、250、350、
400、500、700、1000

精密侧隙＜3  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜5  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜8  arc-min   标准侧隙＜12  arc-min

4 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

60mm、90mm、120mm、160mm

8.5N.m~680N.m

3、4、5、7、10

12、16、20、25、28、35、40、50、70、100

80、100、125、140、175、200、250、350、
400、500、700、1000

精密侧隙＜3  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜5  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜8  arc-min   标准侧隙＜12  arc-min

4 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

60mm、90mm、120mm、160mm

8.5N.m~680N.m

3、4、5、7、10

12、16、20、25、28、35、40、50、70、100

80、100、125、140、175、200、250、350、
400、500、700、1000

精密侧隙＜3  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜5  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜8  arc-min   标准侧隙＜12  arc-min

4 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

64mm、90mm、120mm、160mm

8.5N.m~680N.m

3、4、5、7、10

12、16、20、25、28、35、40、50、70、100

80、100、125、140、175、200、250、350、
400、500、700、1000

精密侧隙＜3  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜5  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜8  arc-min   标准侧隙＜12  arc-min

4 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

60mm、90mm、120mm、160mm

8.5N.m~680N.m

3、4、5、7、10

12、16、20、25、28、35、40、50、70、100

80、100、125、140、175、200、250、350、
400、500、700、1000

精密侧隙＜3  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜5  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜8  arc-min   标准侧隙＜12  arc-min

4 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

60mm、90mm、120mm、160mm

8.5N.m~680N.m

3、4、5、7、10

12、16、20、25、28、35、40、50、70、100

80、100、125、140、175、200、250、350、
400、500、700、1000

精密侧隙＜3  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜5  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜8  arc-min   标准侧隙＜12  arc-min

9 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

180mm、220mm、280mm、330mm、400mm

730N.m~9300N.m

3、4、5、7、10

9、15、20、25、30、35、40、50、70、100

64、80、100、150、200、250、350、400、
500、700、1000

精密侧隙＜4  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜6  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜7  arc-min   标准侧隙＜18  arc-min

7 种可选尺寸

额定输出力矩

减速比    单级

双级

三级

回程间隙 单级

双级

三级

180mm、220mm、280mm

730N.m~5120N.m

3、4、5、7、10

9、15、20、25、30、35、40、50、70、100

64、80、100、150、200、250、350、400、
500、700、1000

精密侧隙＜5  arc-min   标准侧隙＜8  arc-min

精密侧隙＜7  arc-min   标准侧隙＜10  arc-min

精密侧隙＜9  arc-min   标准侧隙＜18  arc-min

7  种可选尺寸7 种可选尺寸

许用输入功率

减速比    

90mm、110mm、140mm、170mm、210mm
24mm、280mm

1.1KW~188KW

1、15、2、3、4、5

90mm、110mm、140mm、170mm、210mm
24mm、280mm

许用输入功率 1.1KW~188KW

减速比    1、15、2、3、4、5

PLE系列减速机（PLE060  PLE090  PLE120  PLE160  PLE190） PLF系列减速机（PLF060  PLF090  PLF120  PLF160  PLF190）

PLS系列减速机（PLS060  PLS090  PLS120  PLS160） PLH系列减速机（PLH064  PLH090  PLH120  PLH160）

ZPLE系列减速机（ZPLE060  ZPLE090  ZPLE120  ZPLE160） ZPLF系列减速机（ 060  090  120  160）ZPLF ZPLF ZPLF ZPLF

AB系列减速机（AB180      ）Ab220 Ab280 AB330 ABR系列减速机（ABR180  ）ABR220

VS系列减速机（VS09  VS11  VS14  VS17  VS21  VS24  VS28） Va系列减速机（ ）VA09  VA11  VA14  VA17  VA21  VA24  VA28

订货规格举例：

65 伺服·步进·减速机专业制造 66
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