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请按照标准方式设置电容器。

FC4300
SPEED CONTROLLER

INPUT   AC200-230V 50/60HZ 1.3A
OUTPUT  AC200-230V 50/60HZ 1.3A

20220307

MODEL

hm-smrt-F型号

规格
规格

生产编号

生产日期
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STOP LED

FWD LED

REV LED

LINE LED

STOP FWD REV LINE
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STOP FWD REV LINE
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CN2

CN1
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CN2

12

RS-

RS+
RS485通讯连接

COM
VR
+5V

M1

CN3

FWD正转

REV反转

D1\D2段速运行

MO输出信号

M2

D1
D2

MO

5.4  输入/输出信号的连接

CN2
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STOP      FWD       REV       LINE 



FWD方向运行（正转优先）

1350
1620

1350

请参阅表1。
STOP        FWD         REV         LINE

远程设定
RS485协议给定速度

关于     的设定参照表1。
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外部电位器给定

1.设定显示转速，按“  ”“  ”修改面板数字     2.按“  ”FWD正转起动     3.按“  ”REV反转起动     4.按MODE停止
5.面板按键“  ”“  ”MODE在试机，测试中可用与端口FWD或REV联合使用，FWD或REV闭合按键无效。
6.注ON起动（连接） OFF停止（断开）



速度选择运行

确定数据运行

松手

CN3

端口设定方法

参数的设定请参阅表1 P07。

CN3

CN3
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请参阅表1：P02 、P03。

30

端口设定转速时
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120w-180电机约为6秒：(运行3秒，停机3秒)
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（表1）
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键盘锁定时间 0-9999 (0: 不锁定) 180



按键未启动 启动
FWD、REV未闭合 闭合
使用外部电位器未变更设定 变更
AC电源，电动机，电容器连接不正确 确认连接

使用外部电位器时，M1、M2没有闭合。

转速的设定范围受到限制 请参阅表1：P04、P05修改

无法切换运行数据选择哈入。 请确认 M1、M2输放的切换是否正确。

请将 M1、M2闭合。

FWD输入和REV输入接反，或连接不正确。 请确认FWD输入和REV的连接。

请解锁（按住SET键3秒）

请符合EMC指令的设置 配线方法。
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9   法令和规格

9.1



STOP  FWD     REV    LINE
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10   规格

10.1

10.2




